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1. Wstep

Aby pomoc Ci w lepszym korzystaniu z produktu i zapewni¢ Twoje oraz produktu
bezpieczenstwo, prosimy o doktadne przeczytanie instrukcji i stosowanie si¢ do informacji
dotyczacych bezpieczenstwa oraz obstugi. Prosimy o zapoznanie si¢ z instrukcja przed
rozpocze¢ciem uzytkowania produktu.

Niniejszy podrecznik zawiera instrukcje instalacji 1 uzytkowania Kompensatoréw SVG serii
reacto.

Przed instalacja generatora statycznego upewnij si¢, ze w pelni rozumiesz ten podrgcznik,
przejrzyj wszystkie elementy zwigzane z bezpieczenstwem, aby uniknag¢ wypadkéw i chroni¢
bezpieczenstwo osobiste oraz urzadzen.

Aktywny kompensator mocy biernej musi by¢ instalowany wylacznie przez
wykwalifikowanych specjalistow. Tego rodzaju urzadzenia wymagaja starannej i precyzyjnej
konfiguracji, ktora najlepiej powierzy¢ serwisowi producenta.

Warto réwniez pamietaé, ze najdoktadniejszym sposobem doboru kompensatora mocy
biernej jest przeprowadzenie pomiaréw w miejscu jego planowanego zastosowania. Metoda
oparta wytacznie na analizie rachunkéw za energi¢ moze nie zapewni¢ rownie skutecznych
rezultatow.

Nieprawidlowe podlaczenie uktadu kompensacji, btgdna konfiguracja systemu pomiarowego
oraz niewlasciwa parametryzacja kompensatora moga prowadzi¢ do niepozadanych skutkow,
takich jak naliczanie dodatkowych optat za energi¢ bierng. Aby unikna¢ zbgdnych kosztow,
kluczowe jest prawidtowe zaprojektowanie i skonfigurowanie calego systemu.

Kompensatory mocy biernej REACTO to zaawansowane urzadzenia typu SVG (Static Var
Generator), ktore stuza do dynamicznej kompensacji mocy biernej indukcyjnej 1
pojemnos$ciowej w instalacjach elektroenergetycznych. Dzigki zastosowaniu nowoczesnej
technologii z kontrolerem IGBT oraz modulacja PWM, kompensatory REACTO precyzyjnie
analizujg 1 koryguja moc bierng w czasie rzeczywistym, co przeklada si¢ na poprawe
efektywnosci energetycznej i stabilno$ci pracy instalacji.

Specyfika kompensatorow REACTO jest pasywne chtodzenie bez uzycia wentylatorow, co
eliminuje hatas i zwigksza niezawodno$¢ urzadzenia poprzez zmniejszenie liczby elementow
mechanicznych podatnych na zuzycie.

Kompensatory SVG dziatajg na zasadzie generowania pradu kompensacyjnego o
odpowiedniej wartosci i fazie, ktory neutralizuje moc bierng pobierang przez odbiorniki.
Whbudowany kontroler analizuje w czasie rzeczywistym prad obcigzenia i na tej podstawie
steruje modutami mocy, co pozwala na indywidualng kompensacj¢ w kazdej fazie. Dzieki
temu mozliwe jest efektywne i precyzyjne korygowanie wspotczynnika mocy, co przeklada
si¢ na zmniejszenie strat energii, poprawe jakosci zasilania oraz ograniczenie optat za energi¢
bierna.

Zalety kompensatorow REACTO:

» Brak elementow ruchomych w systemie chtodzenia, co zwigksza trwalo$¢ i
niezawodnos$¢ urzadzenia.

« Szybka i doktadna kompensacja mocy biernej indukcyjnej i pojemnosciowe;.
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«  Mozliwo$¢ pracy w roznych konfiguracjach instalacji dzigki elastycznemu systemowi
pomiarowym i sterujagcemu.

« Redukcja kosztow eksploatacji oraz poprawa efektywnosci energetycznej instalacji
elektrycznej.

Prawidtowa instalacja i obstuga kompensatoréw REACTO zapewni dtugotrwalg i
bezawaryjng prac¢ urzadzenia oraz optymalizacj¢ parametréw energetycznych Panstwa
instalacji.

1.1 Ostrzezenie

Przestrzeganie zawartych w instrukcji obstugi zalecen jest kluczowe dla zapewnienia
bezpiecznego uzytkowania urzadzenia oraz osiggnigcia opisanych jego funkcji i wlasciwosci.
Nasza firma nie ponosi odpowiedzialnos$ci za ewentualne straty materialne, ekonomiczne lub
obrazenia ciata wynikajace z ignorowania informacji zawartych w instrukcji.

1.2 Prawa autorskie

Nasza firma zastrzega sobie petne prawa autorskie do niniejszej instrukcji. Kopiowanie,
modyfikowanie lub rozpowszechnianie tresci tej instrukcji jest zabronione bez uprzedniej
zgody.

1.3 Zmiany techniczne

Prosimy o doktadne przeczytanie i zrozumienie zawartych w informacjach zwigzanych z
produktem tresci. Zachowanie niniejszej instrukcji przez caty okres uzytkowania produktu
jest zalecane, aby unikna¢ nieoczekiwanych problemow.

Prosimy jednak nie probowaé¢ demontowac, naprawia¢, modyfikowa¢ ani modernizowac
sprzetu samodzielnie, poniewaz moze to skutkowac utratag waznos$ci gwarancji.

1.4 Bezpieczenstwo

Ta instrukcja odgrywa kluczowa role podczas montazu i eksploatacji statycznych
kompensatoréw. Niedopelnienie obowigzku przestrzegania tych wytycznych moze prowadzi¢
do obrazen ciata lub nawet zagraza¢ zyciu. Ponizsze informacje dotyczace bezpieczenstwa
przedstawiaja niezbedne $rodki bezpieczenstwa, ktore nalezy stosowac podczas obstugi tego
urzadzenia i jego komponentow. Prosimy surowo przestrzega¢ zalecen dotyczacych
bezpieczenstwa oraz informacji na ten temat, aby zagwarantowaé swoje osobiste
bezpieczenstwo i1 unikng¢ ewentualnych szk6d materialnych.

1.5 Srodki Ostroznos$ci

» Podczas obstugi sprzetu elektrycznego, niektore czeséci urzadzenia SVG beda
generowac niebezpieczne napigcia. Niewlasciwe postepowanie z nimi moze
prowadzi¢ do powaznych obrazen ciata lub uszkodzenia sprzetu.

« Sprzet SVG jest przystosowany do systemu zasilania o napieciu 0,23/0,4 kV.
Stanowczo zabrania si¢ podlaczania go do sieci energetycznej bez odpowiedniego
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zrozumienia, poniewaz moze to spowodowac uszkodzenie sprzgtu i stanowic
zagrozenie dla bezpieczenstwa osobistego.

« Niewlasciwe uzytkowanie moze doprowadzi¢ do uszkodzenia statycznego
kompensatora mocy biernej i podlaczonego sprzetu. W przypadku awarii zasilania,
nalezy przeprowadzi¢ pelng procedure instalacji systemu lub codzienng konserwacjg.

« Stanowczo zabrania si¢ umieszczania materiatow palnych w poblizu sprzetu SVG lub
instalowania go w srodowisku zawierajacym gaz wybuchowy, poniewaz moze to
grozi¢ pozarem lub nawet eksplozja.

» Przed instalacja i okablowaniem, koniecznie upewnij si¢, ze zasilanie wejsciowe jest
catkowicie odtagczone, w przeciwnym razie istnieje ryzyko porazenia pragdem. Po
wlaczeniu zasilania, nie dotykaj innych cze$ci urzadzenia SVG, z wyjatkiem ekranu
LCD.

» Niezabezpieczone kable, zlacza zaciskdw zasilania 1 nieuziemiony sprzet pod
napigciem mogg prowadzi¢ do porazenia pragdem. Prosimy o skonsultowanie si¢ z
inzynierem elektrykiem lub profesjonalnym technikiem, aby upewnic sig, ze sprzet
SVG jest odpowiednio uziemiony oraz aby zidentyfikowa¢ elementy pod napigciem.

« W trakcie pracy z tym urzadzeniem, zawsze nalezy nosi¢ odpowiednig odziez
ochronng
i uzywac narzedzi testowych, przestrzegajac specyfikacji dotyczacych
bezpieczenstwa pracy.

« Nie jest zalecane pozostawianie sprz¢tu SVG w trybie pracy ciaglej pod
maksymalnym obcigzeniem.

» Podczas konserwacji urzadzenia, pamigtaj o odtaczeniu gtownego zasilania i
odczekaniu co najmniej 15 minut, aby upewnic¢ si¢, ze napigcie na stronie pradu
przemiennego spadto do 0 V, a wewngtrzny kondensator jest catkowicie
roztadowany.

1.6 Wykwalifikowany personel

W celu uniknigcia uszkodzenia urzadzenia, strat materialnych oraz ryzyka porazenia pradem
elektrycznym, zdecydowanie zaleca si¢, aby instalacj¢ i uruchomienie przeprowadzaty
zespoty posiadajace odpowiednie kwalifikacje i wiedze w dziedzinie prac przy urzadzeniach
elektroenergetycznych.

Po zakonczeniu montazu, nalezy sprawdzic¢ dzialanie ukladu odr¢bnym
urzadzeniem pomiarowym, np. analizatorem jakosci zasilania. Potwierdzi¢
poprawnos¢ pracy protokolem oraz dokumentacjg zdjeciowa.

1.7 Transport

Kazdy zestaw statycznego kompensatora mocy biernej (SVG) jest starannie pakowany w
skrzynie przeznaczong do transportu. Skrzynia dodatkowo jest zabezpieczona pianka
buforowg oraz innymi materiatami ochronnymi. Wazne jest jednak podkresli¢, ze w trakcie
transportu i przenoszenia nie zaleca si¢ obracania ani przechylania skrzyni, aby zapewni¢
nienaruszalno$¢ filtra wewnetrznego podczas przemieszczania urzadzenia.
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1.8 Sprawdzenie urzadzenia po transporcie

Sprzet SVG zostal starannie przetestowany i1 sprawdzony przez profesjonalistow przed
opuszczeniem fabryki, przygotowany do transportu z zachowaniem norm bezpieczenstwa.
Jednakze w trakcie dlugotrwatego transportu, ze wzglgdu na wibracje, uderzenia i inne
czynniki, niektore elementy sprzetu SVG moga stac si¢ luzne. Dlatego po otrzymaniu
sprzgtu, zalecamy przeprowadzenie nastgpujacych kontroli:

« Po dostarczeniu sprzgtu na miejsce, upewnij si¢, ze odpowiada on zawartosci listy
dostaw. W przypadku wykrycia jakichkolwiek nieprawidtowosci, takich jak
uszkodzone opakowanie, widoczne deformacje sprzetu lub niezgodnos$¢ ilosciowa z
lista dostaw, koniecznie podpisz towar w obecno$ci przewoznika w celu
potwierdzenia nieprawidlowos$ci i niezwlocznie skontaktuj si¢ z producentem.

« Podczas rozpakowywania urzadzenia zachowaj ostroznos$¢ i unikaj nagltego
wyciagania. Jesli potrzebujesz uzy¢ narzedzi, takich jak nozyczki czy szczypce, do
usunig¢cia opakowania, postepuj ostroznie, aby nie zarysowac ani nie uszkodzi¢
sprzetu.

« Doktadnie sprawdz urzadzenie pod katem ewentualnych uszkodzen zewnetrznych,
takich jak zarysowania na panelu, odpryski farby, wgniecenia itp. Przeszukaj
wyposazenie w poszukiwaniu brakujacych elementéw oraz ewentualnych luznych
przewodoéw. W przypadku szkod transportowych, zgtos$ reklamacje logistyczng i w
razie potrzeby, skonsultuj si¢ z firma, aby uzyska¢ pomoc w procesie reklamacyjnym.

« Upewnij sie, ze specyfikacje i modele urzadzenia s zgodne z zamowieniem.
Obudowy naszych urzadzen SVG sa wyposazone w czytelne etykiety z tabliczkami
znamionowymi, ktére zawieraja numer modelu urzadzenia, pojemnos$¢ znamionow3a
oraz inne istotne informacje. Dlatego bardzo wazne jest, aby doktadnie porownaé
fakture z otrzymanym towarem 1i lista dostaw, aby upewni¢ sie, ze sg zgodne.

2. Uklad kompensacji

Kompensatory mocy biernej SVG znane réwniez jako Statyczne Generatory Var (SVQ) - sa
to urzadzenia energoelektroniczne, ktorych celem jest eliminowanie (kompensacja) w
instalacjach 1 sieciach elektroenergetycznych wystepujacej mocy biernej indukcyjnej i
pojemnos$ciowej. Stanowig one najnowszg odpowiedz rynku na problemy z jako$cig energii
elektrycznej spowodowane niewtasciwym wspotczynnikiem mocy i zapotrzebowaniem na
moc bierng dla szerokiego zakresu zastosowan oraz procesow technologicznych. Regulacja
poziomu mocy biernej jest realizowana w sposob ptynny i bezstopniowy do poziomu
warto$ci mocy znamionowej kompensatora SVG. Umozliwiajg dtuzsza zywotnos¢ sprzetu,
wyzszg niezawodno$¢ procesu, lepsza wydajnos¢ i stabilno$¢ systemu energetycznego oraz
zmniejszone straty energii, spetniajac najbardziej wymagajace normy jakos$ci energii i
kodeksy sieciowe. W celu wiasciwego doboru kompensatora SVG nalezy okresli¢
podstawowe parametry uktadu:

e MOC czZynna;
e moc bierna;

« warto$¢ wspotczynnika mocy.
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Za poziom mocy czynnej w danej instalacji odbiorczej przyjmujemy warto$¢ mocy
maksymalnej pobieranej przez instalacj¢ odbiorcza. Warto$¢ mocy kompensatora musi
uwzglednia¢ moc bierng sygnatu podstawowego, jaka nalezy skompensowac oraz warto$¢
mocy biernej odksztatcen harmonicznych.

2.1 Dobor przekladnikow pradowych

W celu zapewnienia prawidlowej pracy urzadzenia, nalezy odpowiednio dobra¢ uktad
pomiarowy. W tym celu nalezy prawidtowo dokona¢ doboru przektadnikow pomiarowych
oraz przewodow do przektadnikéw, zapewniajacych doktadng i prawidtowa prace uktadu
kompensacji mocy bierne;.

2.1.1. Parametry przekladnikow pradowych

« prad pierwotny przektadnika pradowego;
« prad wtorny przektadnika pradowego;

« przektadnia przektadnika;

« klasa przektadnika pradowego;

« moc przekltadnika pradowego;

« wymiary przektadnika pradowego.

Prad pierwotny przekladnika pradowego - warto$¢ pradu pierwotnego w obwodzie, do
ktorego odniesiona jest praca przektadnika, okresla si¢ ja na podstawie przeprowadzonych
pomiarow przy maksymalnym obcigzeniu w instalacji odbiorczej. Zalecane jest, aby
mierzony przez przektadnik prad pierwotny zawieral si¢ w przedziale 20% - 100% dla klasy
0,515% - 100% dla klasy 0,5s, 0,2s.

Prad wtérny przekladnika pradowego - warto$¢ pradu, jaki ptynie w obwodzie wtérnym
przektadniku przy jego 100% obcigzeniu po stronie pierwotnej. Warto$¢ tego pradu wynosi
zwykle 5A lub 1A.

Klasa przekladnika - klasa doktadno$ci przektadnika definiuje maksymalny btad
wprowadzany przez przektadnik do transformowanego pradu. Blad transformacji zalezy od
warto$ci mierzonego pradu pierwotnego oraz od mocy pobieranej po stronie wtornej
przektadnika. Przy doborze przektadnikow nalezy okresli¢ prad minimalny, przy ktorym
kompensator b¢dzie musial pracowaé. Dla tej wartosci nalezy okresli¢ klase przektadnika aby
pomiar pradu byl miarodajny i nie zawieral btgdu. Przektadnik powinien by¢ tak dobrany,
aby klasa pomiaru zostata zachowana na poziomie minimum 0,5. Btad przektadni i fazy w
funkcji mierzonego pradu przedstawia ponizsza tabela.
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Blad przektadni [%] Blad fazy [%]
Klasa | Przy pradzie [%] Przy pradzie [%]

1 5 20 |50(100|120(1 |5 20 | 50| 100 | 120
0,1 - 02 (01 (- |01 (0,1 |- [025]0,13|- [0,08]0,08
0,2s |0,751035(0,2 |- (0,2]0,21]0,5]0,25]|0,17|- |0,17|0,17
0,2 - 0,751035(- 02 (02 |- |05 {025|- |0,17]0,17
0,55 | 1,5 10,75]0,5 |- |1 1 1,510,75(0,5 |- |05 [0)5
0,5 - LS [0,75]- 10,5 (0,5 |- LS 10,75]- 10,5 [0,5
1 - 3 LS |- |1 1 - 13 LS |- |1 1
3 - - - 3 |- 3 - - - - |- -

Tabela 1. Klasy doktadnosci przektadnikow.

Przekladnia przekladnika - przektadnig okresla sie stosunek pradu pierwotnego do
wtornego, np. przektadnik 250:5 posiada przektadnie 50, 100:5 - przektadnia 20.

Moc przekladnika - warto$¢ mocy pozornej, wyrazona w [VA], ktérg p.n. jest zdolny zasila¢
obwdd wtorny przy znamionowym napig¢ciu wtornym i przy znamionowym obcigzeniu. Moc
przektadnika jest zalezna od impedancji obwodu przektadnikow. Glownym elementem jaki
nalezy uwzglednic¢ jest dtugos¢ i przekroj przewodow dobranych do

podtaczenia przektadnikoéw pradowych. W tym celu, mozna skorzystac z tabeli ponizej, na
podstawie, ktorej mozna dobra¢ przekrdj przewodoéw do przektadnikéw oraz moc
przektadnika.
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Przekroj | Dtugo$¢ przewodow

Sm 10m 20m

0,5mm? | 44 VA | 8,6 VA | 17,0 VA

0,8 mm? | 3,0 VA | 58 VA | 11,4 VA

1,0 mm? | 2,3 VA | 4,4 VA | 8,6 VA

1,5mm? | 1,6 VA | 3,0 VA | 5,8 VA

25mm? | 1,1 VA | 1,9 VA | 3,6 VA

4,0 mm? | 0,8 VA | L3 VA | 2,3 VA

6,0 mm? | 0,6 VA | 0,9 VA | 1,6 VA

Tabela 2. Dobor mocy przektadnika w zaleznosci od parametrow przewodow.

Wymiary przekladnikéw pradowych: Wymiary przektadnikow pradowych sg uzaleznione
od miejsca ich instalacji. Nalezy okres$li¢ wymiary okna wewngtrznego oraz wymiary
zewnetrzne przektadnika pradowego. Wymiar wewngtrznego okna zalezy od przekroju
przewodu lub szyny na ktory zostanie zamontowany. Wymiar zewngetrzny przektadnika,
zalezy od odleglosci migdzy szynami lub przewodami, na ktérych zostanie zamontowany.

Informacje dodatkowe:

« dopuszczalny maksymalny prad listwy zaciskowej przewodéw CT wynosi SA.
« preferuje si¢ utrzymanie klasy pomiaru na poziomie 0,5 dla prawidlowej pracy
uktadu.

2.2.Dobor przewodow zasilajacych oraz zabezpieczenia glownego
ukladu kompensacji

Przekrdj przewodow zasilajacych oraz warto$¢ zabezpieczen nalezy okresli¢ na podstawie
pradu nominalnego urzadzenia zgodnie z obowigzujacymi standardami i normami. W
ponizszej tabeli przedstawiono rekomendowane warto$ci zabezpieczen oraz przekrojow
przewodow dla poszczegdlnych mocy kompensatorow.

MOC SVG [kVar] 10 | 20
In [A] 15 | 28,6
Prad zabezpieczenia [A] 20 | 32
Przekrdj przewodu [mm?] 4 |6

Tabela 3. Dobor przewodow i zabezpieczen dla kompensatorow SVG
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Informacje dodatkowe:
Jako zabezpieczenie kompensatora mozna zastosowac:

» Dbezpieczniki topikowe z wktadkami topikowymi o charakterystyce gG/gL lub
« wylaczniki wyposazone w wyzwalacze przecigzeniowe lub wytaczniki

wspoOlpracujace z bezpiecznikami topikowymi.

2.3.Parametry

2.3.1. Parametry elektryczne

Napigcie pracy AC 400V (-20% + +15%)
Czestotliwos¢ pracy 50Hz

Uktad przewodow 3P3W /3P4W
Czestotliwos¢ przetaczania 20kHz

Strata mocy

<3% przy pelnym obcigzeniu

MTRBF ($rednia zywotnos¢) 100 000h
Stopnien ochrony 1P20
Natezenie hatasu <40dB
Zakres filtrowania wyzszych 2-50

harmonicznych

Zakres dopuszczalnych przektadnikow | Od 5:5 do 10 000:5

Kategoria przepigciowa III (AC)
Komunikacja RS485
Protokot komunikacyjny Modbus

Wolne od zanieczyszczen, bez bezposredniego
narazenia na $wiatto stoneczne, kurz, substancje
zrace, tatwopalne substancje, oleje, gazy.

Preferowane $rodowisko pracy

Masa 17kg

Tabela 4. Parametry elektryczne.
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2.3.2. Wymiary

i__ 152. 7
00000N00000000000040000
O CO CO CoO CO CO Co Co \
° © ° © |
i
il
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Il
i,
150
b5 95
Y & [5) ® ) © ¥
! O O |
B 423 N

Rysunek 1. Wymiary kompensatora REACTO mocy 10kVar

2.3.3. Zlacza. Wejscia, Wyjscia.

- 485B 485B G\ID QTBN (ZTZN (ZI IN ﬁ
ADDR 485A485A 24V CTo CT2 CTl L3 L2 LI N N | PE

Rysunek 2. Widok ztaczy oraz wej$¢ kompensatora.

[ |
\ Sl o] (@
|
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Nazwa

Opis

L1, L2, L3. Glowne zaciski fazowe.

N Zacisk przewodu neutralnego
485A 485B Wejscie komunikacyjne RS485
24V GND Napigcie DC 24V

ADDR przelaczniki adresowe

CT1 CTIN/CT2 CT2N /CT3 CT3N

Zaciski przektadnikow pradowych.

Tabela 5. Opis ztaczy, wyjs¢/wejs¢ kompensatora.
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3. Konfiguracja urzadzenia

3.1.Ekran gléwny widoczny po uruchomieniu urzadzenia

SVG/10-0.4-NF 28- 2-2025 23:30:06

Kom. @ Stan @ Alamy @

00
o)

= 1T

(s

T

Parametry Stan Dane

Alarmy Przebiegi Informacje

Ekran 1. Ekran gltéwny.

Aby wejs¢ do interfejsu ustawiania parametrow nalezy wpisa¢ hasto ,,9345”

Wyjscie

< —

Wyczysc

OK

L

Ekran 2. Logowanie
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3.2.Pierwszy ekran ustawien — parametry podstawowe

SVG/10-0.4-NF 28- 2-2025 23:29:48

Kom. @ Stan @ Alammy @

Tryb 100 Przekiadnia  100:5

Rzad WH

Amplituda 100 100 100 0 0

Nastepny

Ekran 3. Ustawienia 1/4.

Nazwa parametru Opis

Tryb 0 — reczny
Automatyczny, autostart nast¢puje po podaniu napigcia.

UWAGA: Punkt 3.4.2. instrukcji odnosi si¢ tylko do uruchomienia urzadzenia w zaleznosci
od stopnia obciazenia. Tylko parametr ,, Tryb” zapewnia zmiany w uruchomieniu urzadzenia
po zaniku napigcia.

Pozycja CT Sposob podiaczenia przektadnikéw pradowych:
0 — po stronie obciazenia
1 — po stronie sieci

Doktadne schematy przedstawione zostaty na rysunkach 31 4.

Rzad WH Rzad wyzszych harmonicznych do kompensacji

Amplituda Stopiefn kompensacji poszczegdlnych harmonicznych. Odnosi si¢ do linii ,,Rzad WH”.
Przekladnia Warto$¢ pradu pierwotnego przektadnikéw pradowych obstugujacych urzadzenie.
Priorytet Ustawienie priorytetu pracy urzadzenia:

Domyslne — Brak priorytetu, wszystkie wytyczne sa rownorzedne. Kompensacja — Priorytet
na kompensacjg, pozostate dziatania sg realizowane jesli jest zapas mocy w sposob
rownorzedny.

Harmoniczne - Priorytet na filtracj¢ wyzszych harmonicznych, pozostate dzialania sa
realizowane je$li jest zapas mocy w sposob rownorzedny.

Asymetria - Priorytet na symetryzacj¢ obciazenia, pozostate dziatania sa realizowane jesli
jest zapas mocy w sposob rownorzedny.

Tabela 6. Opis ustawien ekranu 1/4.
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A-L1 P1 P2
% B-L2 o1 e $2 ., § é
i 5 C-L3 pq| |5 $2| |p2 g x
R PEN N 51 s2 = %
N = PE 239
e STNA B C N PE
cT2 ] lcT2N
cT3| lcT3N
wejscia/wyjscia kompensatora
Rysunek 3. Uktad podtaczenia przektadnikéw od strony sieci.
A-L1 P1 P2
L B-12 31 /_}-2_ <z
> P1 P2 ==
Q< B 2=
L C-L3 P1 ' P2 < %ﬁ
n g PEN N 51 o7 =5
(PN =)
= PE Z0

244

CT1
A B C N PE “= CTIN
cT2 | |[CT2N
CcT3]| |[CT3N

wejscia/wyjscia kompensatora
Rysunek 4. Uktad podtaczenia przektadnikéw od strony instalacji.
3.3.Drugi ekran ustawien — parametry podstawowe

SVG/10-0.4-NF 28- 22025 23:27:27

Kom. @ Stan @ Alamy @

K _Q 100 Petla ster. 0
Usuni¢cia energi 0 Asymetria 0

Ekran 4. Ustawienia 2/4.
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Nazwa
parametru

Opis

K Q

Gdy priorytet pracy wynosi 0/1/2, ustawiona wartos¢ KQ jest
wspotczynnikiem kompensacji. Gdy jest to 0, oznacza to brak kompensacji,
a gdy jest to 90%, oznacza to kompensacj¢ na poziomie 90%.

Ustawienie jednej cyfry dla KQ ma specjalng definicje.

Gdy numer cyfry wynosi 9: zabrania si¢ wyj$cia mocy biernej indukcyjnej i
nie ma kompensacji pojemnosciowej;

Gdy numer cyfry wynosi 8: ograniczenie petli sprz¢zenia zwrotnego, jesli
wspotczynnik mocy sieci jest wigkszy niz docelowy wspotczynnik mocy,
wspotczynnik mocy sieci nie zostanie obnizony;

Gdy numer cyfry wynosi 7: zabrania si¢ wyj$cia mocy biernej
pojemnosciowej i nie ma kompensacji indukcyjnej; (Funkcja cyfry 7
dotyczy tylko wersji DSP powyzej 25019).

Gdy tryb pracy wynosi 20/21, dodatnie liczby wytwarzaja moc bierng
pojemno$ciowy, a ujemne liczby wytwarzaja moc bierng indukcyjna.

Na przyktad, ustawienie 15: wytwarzanie mocy biernej pojemnosciowej
15/1,414 = 10A, ustawienie -15: wytwarzanie mocy biernej indukcyjnej
15/1,414 = 10A.

Petla
sterowania

Kompensacja mocy biernej w petli zamknigte;j:
0 - domyslne ustawienie fabryczne,

1 - sterowanie w petli zamknigtej przy montazu przektadnikdéw po stronie
sieci

Usunigcia
energii

Ustaw na 1, aby wyzerowa¢ wszystkie dane dotyczace energii.

Po 2 sekundach warto$¢ zostanie zresetowana do 0.

Asymetria

Ustawienie stopnia asymetrii. Domyslnie 0.

Tabela 7. Opis ustawien 2/4.
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3.4.Trzeci ekran ustawien — nastawa czasu
SVG/10-0.4-NF 28- 2-2025 23:27:46

Kom. @ Stan @ Alarmy @

Strefa czasowa Automatyczny start/stop
Model

Ustawienie czasu pracy

SVG/10-0.4-NF

14 14 14 14

Ekran 5. Ustawienia 4/3.

3.4.1. Ustawienia czasu pracy

SVG/10-0.4-NF 6 - 3-2025 17:41:29 x

Kom. @ Stan @ Alacmy @

Czasowa kontrola pracy zafaczona _
Dziennie Pon Wit Sr
Czw Pt Sob Nd

& Nastepny

Ekran 6. Ustawienia czasu pracy 1/2.
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Mozliwo$¢ ustawienia pracy kompensatora w poszczegdlnych dniach tygodnia oraz w
danych godzinach dla poszczegdlnych dni.

SVG/10-0.4-NF 6 - 3-2025 17:42:04 x

Kom. @ Stan @ Alamy @

Czas rozP.l[ 8h )( Om ) Czas zak.l( 13h J( Om )

Czas rozP.Z( Oh )( Om J Czas zak.Z( Oh )[ Om j

Czas r02p.3( Oh )( Om ) Czas zak.3[ Oh )( Om )

3 i i i

Ekran 7. Ustawienia czasu pracy 2/2.

3.4.2. Automatyczny Start/Stop

UWAGA: Auto start urzadzenia opisany w tym punkcie obejmuje tylko jego wejscie w prace
w zaleznosci od stopnia obcigzenia. Aby kompensator wchodzit w tryb pracy po zaniku
zasilania nalezy postgpowac zgodnie z parametrem ,, Tryb” opisanym w tabeli 6.

Aby urzadzenie pracowato w trybie cigglym w catym zakresie obcigzenia nalezy punkt 4
ponizszego rysunku ustawi¢ na OFF.

SVG/10-0.4-NF 6 -3-2025 17:41:09 x
Kom. @ Stan @ Alammy @

Parametry automatycznego Stﬂl‘t/StOp

1 Automatyenzy start [%o] 8 %

2 Automatyczay stop [%] 5%

3 Interwal POMIALOWY 20S
Zalaczony

Ekran 8. Automatyczny start.
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NR

opis

Wspolczynnik automatycznego startu obciazenia

Urzadzenie uruchomi si¢ automatycznie, jezeli prad trojfazowy

obcigzenia przekroczy ustawiong warto$¢ wspotczynnika samoczynnego startu
obcigzenia, a czas trwania tego przekroczenia bedzie dtuzszy niz okres detekcji.

Przyktad:

Jesli ustawisz warto$¢ na 6%, a przektadnia przektadnika pradowego wynosi 2000:5:

Prad obciazenia musi przekroczy¢ 2000 x 6% = 120 A

Czas przekroczenia musi by¢ dtuzszy niz 20 s (ustawione w parametrze Interwat
pomiarowy).

Wtedy urzadzenie uruchomi si¢ automatycznie.

Wspolezynnik obcigzenia dla trybu automatycznego uspienia

Jesli prad trojfazowy obcigzenia urzadzenia jest mniejszy niz ustawiona warto$¢
wspotczynnika obcigzenia dla trybu automatycznego uspienia i czas trwania tego
stanu przekroczy okres detekcji, urzadzenie automatycznie si¢ wytaczy.
Przyktad:

Jesli ustawisz warto$¢ na 5%, a przektadnia przektadnika pradowego wynosi 2000:5:

Prad obciazenia musi przekroczy¢ 2000 x 5% = 100 A

Czas tego stanu musi by¢ dluzszy niz 20 s (ustawione w parametrze Interwat
pomiarowy).

Wtedy urzadzenie wytaczy si¢ automatycznie.

Ustawienie interwatu czasowego. Czas w jakim maja by¢ realizowane start i stop
zgodnie z ustawieniem punktow 11 2.

4

Wilaczenie / wytaczenie funkcji

Tabela 8. Opis ekranu automatycznego startu.

19



R=ACTO

3.5.Czwarty ekran ustawien — ustawianie celow kompensacji w
poszczegolnych ¢wiartkach

SVG/10-0.4-NF 28- 2-2025 25:24:35
Kom. @ Stan @ Alarmy @
Zestaw celow kwadrantu Q. tQ
I Ustawi¢ | | Ustawié
0 960
-P > +P
[l Ustawi¢ | [¥ Ustawié
0 960
kwad.znacznik 4

Ekran 9. Ustawienia 4/4 - cele kompensacji.

Konfiguracja docelowego wspolczynnika mocy
W tym oknie definiuje si¢ docelowa warto$¢ wspolczynnika mocy, jaka urzadzenie ma
generowaé w zaleznosci od charakteru mocy bierne;.

Przyklad konfiguracji:

Ustawienie wartosci 960 w I i IV éwiartce oznacza, ze urzadzenie bedzie dazy¢ do
wspotczynnika mocy 0,96, gdy moc bierna po stronie odbioru (przed kompensacja) znajduje
si¢ w tych ¢wiartkach.

W przypadku oddawania energii do sieci (moc bierna w II i IV éwiartce) wartos$¢
wspotczynnika okresla si¢ analogicznie jak dla I i IV ¢wiartki, ale ze znakiem minus.

Zakresy ustawien dla tan @ (0-0,4):
Aby utrzymac tan @ w zakresie 0—0,4, nalezy skonfigurowaé wartosci dla poszczegdlnych
¢wiartek:

o I ¢wiartka: od 929 do 999

e II ¢wiartka: od -929 do -999
o III éwiartka: od -929 do -999
o IV ¢wiartka: od 929 do 999

Uwaga: Po zakonczeniu konfiguracji koniecznie zweryfikuj stopien kompensacji za
pomoca odrebnego urzadzenia pomiarowego, np. analizatora jakosci zasilania.

Bledna konfiguracja moze prowadzi¢ do generowania dodatkowych optat za energi¢ bierna.

20
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4. Uruchomienie urzadzenia

Aby uruchomi¢ urzadzenie w stan pracy nalezy z ekranu gtéwnego wejs¢ do ikony Stan.

SVG/10-0.4-NF 28- 2-2025 23:30:06

Kom. O Stan ‘ Alarmy O

Parametry Dane
Alarmy Przebiegi Informacje

Po wejsciu mozna uruchomié urzadzenie przez przycisk START. Urzadzenie wejdzie w stan
pracy. Na ekranie wskaznik przy napisie ,,Stan” zmieni si¢ na zielony oraz dioda ,,RUN” na
obudowie pod wyswietlaczem przestanie migac i zacznie $wiecic.

Poszczegolne ekrany przedstawiajg stan urzadzenia oraz parametry energii przed i po
kompensacji.

Ponizej ekran odzwierciedlajacy prady, napigcia, czestotliwo$é, stopien obcigzenia,
wspotczynniki mocy po stronie obcigzenia oraz sieci.

SVG/10-0.4-NF 28- 2-2025 23:08:24

Kom. @ Stan @ Alaamy @
VSieci 2312V 231.7V 2355V VDC 7499V
I Sieci 0.4A 0.4A 0.3A Czest. 50.00Hz

I obcia. 0.8A 1.0A 1.0A PunktneuV 0.0V
Iwyjscia  0.9A 1.0A 1.1A Obcigzenie  6.9%
PF obcigz. -0.171 -0386 -0.145 kwad.znacznik 4
PF Sieci 0.951 0.966 0.972

T TR T T

Ekran 10. Prady oraz napigcia.
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Ekran przedstawiajacy prady sieci i1 obcigzenia na poszczeg6élnych fazach oraz ich charakter.

SVG/10-0.4-NF 28- 2-2025 23:01:54
Kom. @ Stan @ Alammy @
Q obcigz -0.7A -0.8A -09A Zmienn.DC 00V
P obciaz -0.1A 0.3A 0.1A Zmienn. MPP 00V
Q sieci 0.0A 00A 00A Prad N 0.4A
P sieci -0.1A 0.3A 0.1A

THD obcigz 20.7%  421%  35.9%
THD Sieci 162.9%  67.6%  150.5%

14 14
e T

Ekran 11. Prady sieci i obcigzenia, wspotczynniki THD sieci oraz obcigzenia.
Ekran przedstawiajacy moce oraz ich charakter od strony sieci i od strony obcigzenia.

SVG/10-0.4-NF 28- 2-2025 23:01:32

Kom. @ Stan @ Alarmy @

Q obcigz -0.16kVar -0.18kVar -0.21kVar

P obcigz -0.02KW 0.06KW 0.02KW
Q sieci 0.00 kVar 0.00 kVar 0.00 kVar
P sieci -0.02KW 0.06KW 0.02KW

V THD 3.6% 4.0% 3.1%

6%

Ekran 12. Moce czynne i bierne przed i po kompensacji.
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5. Dane

Dane do ktorych mozna wej$¢ w menu gtownym.

Faza L1 Faza L2 | Faza L3 I

Harm. L1 3 5 7 9 11
Obec.
Prad 00A 00A 00A 00A 00A
Harm. L1 3 5 7 9 11
Sieé

Prad 0.0A 00A 0.0A 0.0A 00A

¥ 14 r 4

Ekran 13. Dane 1/4. Prady poszczeg6lnych wyzszych harmonicznych nieparzystych od 3 do
11.

Faza L1 Faza L2 | Faza L3 |

Harm. L1 13 15 17 2 4
Obec.
Prad 00A 00A 00A 00A 00A
Harm. L1 13 15 17 2 4
Sied

Prad 0.0A 0.0A 0.2A 0.0A 0.0A

Ekran 14. Dane 2/4. Prady poszczegdlnych wyzszych harmonicznych nieparzystych od 13 do
17.
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SVG/10-0.4-NF 28- 2-2025 21:51:48

Kom. @ Stan @ Alaamy @

Grid dodatnia energia czynna 4 4kWH
Obcigzenie dodatnia energia czynna 4.0kWH

Grid dodatnia energia bierna 0.6kVarH
ObcigzZenie dodatnia energia bierna 37.7kVarH

Ekran 15. Dane 3/4, Energie cz.1.

SVG/10-0.4-NF 28- 2-2025 21:50:19

Kom. @ Stan @ Alaamy @

Grid odwrotna energia czynna 0.0kWH
ObcigzZenie odwrotna energia czynna 0.0kWH

Grid odwrotna energia bierna 0.2kVarH
ObcigZzenie odwrotna energia bierna 2.7kVartH

D 2 20 I

Ekran 16. Dane 4/4, Energie cz.2.
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6. Alarmy

SVG/10-0.4-NF

Kom. O

Stan @

R=ACTO

28-2-2025 22:39:28

Alarmy @

FPGA

LVDC

DCN

DC OV

Menu

Ekran 17. Karta alarmow.

OV sieci

:
:
5

Temp

OIL1

Czest.

Wentylator

OIL2

LV sieci

Wewn. Zas.

OIL3

:
>

1/1

Opis na Rozwiniecie | Powod Rozwiazanie
kracie opisu
FPGA Field- Blad logiczny algorytmu | Restart urzadzenia.
Programmable
Gate Array
Temp Temperatura | Za wysoka temperatura | Wyczysci¢ radiatory
IGBT pracy urzadzenia. urzadzenia. Zapewni¢ wigkszy
przeplyw powietrza.
Czest Blad Czestotliwos¢ sieci Zmieni¢ kierunek wirowania faz
czestotliwosci | wykraczajaca zakres 3% | na zasilaniu oraz na
lub kolejnosci | lub niewtasciwy przektadnikach.
faz. kierunek wirowania faz.
LV Sieci Napigcie sieci | Za niskie napigcie lub Wykona¢ pomiar napigcia,
za niskie jego brak od strony sieci. | sprawdzi¢ bezpieczniki
kompensatora.
LV DC Napigcie DC | Przepigcie, za niskie Wykona¢ pomiar napigcia.
zasilacza napigcie w sieci.




REACTO

OV Sieci Napigcie sieci | Za wysokie napigcie w Wykona¢ pomiar napigcia.
za wysokie sieci. Sprawdzi¢ podtaczenie

przewodow.

Wewn. Zas | Zasilacz Awaria zasilacza. Sprawdzenie modutu
wewnetrzny zasilajgcego na plycie gtowne;.

DCN Blad szyny Odstepstwo napigcia Restart urzadzenia.

DC. statego w gornej i dolnej
czesci zakresu
urzadzenia jest duze. To
odstgpstwo napigcia jest
spowodowane szokiem
obcigzeniowym lub
usterka komponentu.

OI L1 Przecigzenie | Prad fazy L1 jest za Restart urzadzenia. Jesli
fazy L1 wysoki. wystepuje ciagle, sprawdz

parametry ochrony i ustawienia.

OI L2 Przecigzenie | Prad fazy L2 jest za Restart urzadzenia. Jesli
fazy L2 wysoki. wystepuje ciagle, sprawdz

parametry ochrony i ustawienia.

OI'L3 Przecigzenie | Prad fazy L3 jest za Restart urzadzenia. Jesli
fazy L3 wysoki. wystepuje ciggle, sprawdz

parametry ochrony i ustawienia.

DC OV Za wysokie Napigcie state powyzej Restart urzadzenia. Jesli
napiecie DC normy wystepuje ciggle, sprawdz

parametry ochrony i ustawienia.

Chwil IL1 | Chwilowe Chwilowe przekroczenia | Restart urzadzenia. Jesli
przekroczenia | obnizenia pradowego. wystepuje ciggle, sprawdz
obnizenia parametry ochrony i ustawienia.
pradowego.

Chwil IL2 | Chwilowe Chwilowe przekroczenia | Restart urzadzenia. Jesli
przekroczenia | obnizenia pradowego. wystepuje ciggle, sprawdz
obnizenia parametry ochrony i ustawienia.
pradowego.

Chwil IL3 | Chwilowe Chwilowe przekroczenia | Restart urzadzenia. Jesli
przekroczenia | obnizenia pradowego. wystepuje ciggle, sprawdz
obnizenia parametry ochrony i ustawienia.
pradowego.
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Urzadzenie posiada rejestr zdarzen. Uruchamiamy do poprzez klikniecie ,,Rejestr” na ekranie

»Alarmy”.
Czas pracy: x

Ekran 18. Rejestr zdarzen.
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7. Przebiegi

Funkcje w menu ,,Przebiegi” umozliwiaja obserwacje wykresow pradow dla poszczegdlnych
faz dla obcigzenia, kompensatora oraz sieci.
0 : :

0 0| Fazall Faza L2 Faza L3

11

Rzad WH U

Ekran 19. Przebiegi pradow.
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8. Informacje

Funkcja w menu ,,Informacje” zawiera dane odnosnie wersji oprogramowania, temperatury
poszczego6lnych modutow IGBT, jezyku. Mozna w tej karcie zmieni¢ jezyk urzadzenia.

SVG/10-0.4-NF 28- 2-2025 22:36:5

3
Kom. @ Stan @ Alarmy @

Temp 1 36.0C Temp2  37.0C

Temp 3 40.0C Wersja 45

LCD  DZ-A/S-2410-2-Po Po KR

Ekran 20. Informacje.
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9. Menu rozszerzone, serwisowe

Aby wej$¢ do zaawansowanego menu nalezy wpisa¢ kod ,,1801” podczas wejscia w
ustawienia urzadzenia.

-1e+010 1e+010

Wyjscie

<

Wyczysc

0)

Ekran 21. Logowanie do menu zaawansowanego.

SVG/10-0.4-NF 28- 2-2025 22:20:06

Kom. @ Stan @ Alarmy @

Rzad WH 3 5 7 9 11
Amplituda 100 100 100 0 0
Faza 3 5 7 9 11

I 2 T I

Ekran 22. Menu zaawansowane 1/5
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SVG/10-0.4-NF 28- 2-2025 22:19:05

Kom. @ Stan @ Alarmy @

Rzad WH 13 15 17 2 4
Amplituda 0 0 0 0 0
Faza 13 15 17 2 -+

14 4 4 4

Ekran 23. Menu zaawansowane 2/5

Ustawienia ekranow 1/5 1 2/5 umozliwiajg okreslenie stopnia kompensacji poszczegdlnych
harmonicznych.

SVG/10-0.4-NF 28- 2-2025 22:17:11

Kom. @ Stan @ Alaamy @

Tryb 100 Adres 1 CelDCV 750V
I Limit 100°% Przekfadnia 100:5 Over V Thre. 3700
K Q 100 Moc modufu 16A Over I Thre. 1000
Priorytet Moc catkowita 16A Low V Thre. 2000

ey o I

Ekran 24. Menu zaawansowane 4/5.
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R=E=ACTO

SVG/10-0.4-NF 28- 2-2025 22:11:58

Kom. @ Stan @ Alamy @

Prog napigcia N 300  Prog templ 85 Pred.Went. 301
ProgIchw. 1200  Asymetria 0 Kod dostgpu 9345
Rezerwa 100 Nast. Cze¢st. 50Hz  PozycjaCT 1
PF/Qind 960 Korekcjafazy 0 Petlaster. 0

Ekran 25. Menu zaawansowane 5/5.

Ustawienia ekranow 1/5 1 2/5 przedstawiaja podstawowe parametry z menu gtéwnego oraz
warto$ci graniczne zabezpieczen.

10. Serwis, zgloszenia serwisowe

W przypadku wystepowania bledu lub stwierdzenia nieprawidtowej pracy kompensatora
nalezy przesta¢ na adres pomoc(@reacto.pl nastepujace numery ekranow:

3,4,5,8,9,17, 24, 25.

10, 11, 12 - w trybie pracy oraz w trybie czuwania.

Dodatkowo pomiary oraz opis awarii btedu.
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